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IPE 100 _
P 122¢1 Pfosten IPE 100 mit Fussplatte fir LS A - 60140 mit Staketengelander Kordon H = 0.10 m
P 122c2 Pfosten IPE 100 mit Fussplatte fir LS A - 60'140 mit Staketengeldnder Kordon H = 0.00 m D 137a Gelanderkonsole
L111 Planke Profil A D211 Stosshlech Handlauf
L 311 Handlauf 60'140 D212  Verbindungswinkel Handlauf
L 721a Staketengeldander Pfostenabstand 2.00 m S113  M10x35
D111 Stitzbigel S118  M16x 27 HRK
D121  Decklasche M 16 S120  M16 x 40 HRK
D 131a Deformationselement Planke Profil A D = 168.3 S 211 Verbunddibel M 16
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